EINFUHRUNG

Zur Unterstutzung der fur die
Seletron Technologie erforderlichen
Prazision entwickelt, lasst sich der
Bravo 400S jetzt anhand einer
Kombination aus entsprechenden
Steuerelektroniken, Sensoren,
Stellantrieben und Zubehorteilen
an alle Feldbehandlungsarten
anpassen. Seine Vielseitigkeit
ermoglicht seinen Einsatz in Form
eines Navigationssystems sowie

als Computer fur das umgreifende
Management des Pflanzenschutzgerats.

B . - ISR =

o Moglichkeit einer Umwandlung
des Navigationssystems
in einen Computer fiir
Pflanzenschutzbehandlungen und
umgekehrt.

e Automatische SchlieBung mit
Steuerung der einzelnen Diisen.

o Automatische Wahl der jeweils
angemessenen Diise wahrend der
Fahrt.

BBEJEHME

Komnbtotep Bravo 400S, nosBMBLUMMCA
B Ka4yecTBe TOYHOro 06OpYyA0BaHMA

ANA noafepKKM TexHosiorum Seletron,
Tenepb MOXET UCMO0J1b30BaTbCA

ANs NobbIx 06paboToK B nose. OH
OCHaLLEH NMOAXOAALMMM SNEKTPOHHBIMM
CHUCTEMAaMM KOHTPOJIA, AaTuYMKaMM,
UCMOJIHATEIbHBIMM MEXaHM3MaMM

W APYrMMM aKkceccyapamu.
YHWBEPCa/IbHOCTb KOMMbloTEPa NO3BO/ISIET
MCMOJIb30BaTb €0 KaK HaBMraTop 1

KaK KOMMboTep /18 KOMMJIEKCHOMO
yNpaB/IEHUSA MOIEBLIM OMPbICKMBATENIEM.

e BO3MOXXHOCTb MCNOJIb30BaHMA

HaBuraTopa B KayecTse
KOMMbloTepa M HA060opoT.

o ABTOMaTHUYeCKoe 3aKpbiTe
C yrpaBJieHUEM OAMHOYHbIM
pacnbliMTeNeM.

o ABTOMaTU4eCKMI BblGOp
NoAXOAALWEro pacnblMTeNA BO
BpeMs YKasaHuA Kypca.

PRECISION FARBMING

(ZARAG A

PRECISION FARMING

WSTEP

Powstat z mysla wspomagania
precyzyjnosci, koniecznej dla
technologii Seletron, teraz

Bravo 400S jest przystosowany i
moze byc¢ uzywany do wszystkich
zabiegdw rolnych, w potaczeniu

z odpowiednia elektronika
sterowania, czujnikami, sitownikami
i akcesoriami. Jego wszechstronnosc
pozwala na uzycie go zarowno jako
nawigatora jak i komputera do
opryskiwaczy polowych.

o Mozliwo$¢ przeksztatcenia
nawigatora w komputer do
zabiegéw opryskowych i
odwrotnie.

o Automatyczne zamykanie ze
sterowaniem pojedynczej dyszy.

e Automatyczny wybor
odpowiedniej dyszy podczas
kierowania pojazdem.
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PRECISION FARMING

(ZARAG J'E

PRECISION FARMING.

EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKU CHARAKTERYSTYKA

» Mogliche Fahrsteuerungen: Parallel, Kurve, » Bo3MOXKHble pexMMbl yKasaHus Kypca: Mo » Mozliwe sposoby kierowania: rownolegty,
Wendepunkt und freie Lenkung. napanes/bHbIM KoiesM, MO KPMBOSIMHENHbBIM tukowy, skretny oraz kierowanie dowolne.
« Grafische Fahranzeigeleiste mit 13 LEDs. KONIesIM, MO 06paM/IEHMIO U CBOBOAHbIN KypC. » Drazek prowadzacy z 13 diodami LED grafiki.
 Prazision bis 2,5 cm je nach angeschlossenem « [pachuyeckas MHAMKATOPHAsA IMHENMKa « Precyzyjnosc¢ do 2,5 cm w zaleznosci od
GPS-Empfanger (Seite 30 - 31). yKasaHusa Kypca (13 cBeToanozaoB). podtaczonego odbiornika GPS-anteny
« Management mehrerer Benutzer, e TOYHOCTb 710 2,5 CM B 3aBUCMMOCTU OT (str. 30 - 31).
Ausristungen und Traktoren. coeguHeHHoro GPS-npuemnumka (ctp 30 - 31). » Zarzadzanie kilkoma uzytkownikami,
» Export der Arbeit im Shape-Format. » YnpaBaeHWe HeCKOJIbKUMW MOJIb30BaTe/NAMM, maszynami i ciggnikami.
MHCTPYMEHTaMM 1 TPaKTOpaMM. » Wysytanie cykli pracy w formacie shape

» JKcnopT pa6oT B (popmarte shape.

« Automatische SchlieBung von 13 Teilbreiten o ABTOMaTM4eCcKoe 3aKpbiThe 40 13 ceKkumi « Automatyczne zamykanie do 13 sekcji belki
zur Vermeidung von Uberschneidungen und LITAHMM 418 NPefoTBPaLLEHMA HaNOXKeHNA U w celu uniknigcia zachodzenia na siebie i
tiber den Feldbereich hinaus reichenden 06paboToK 3a NpeAesiamu noss. wykonywania zabiegow poza polem.
Behandlungen. « YnpaBneHue byHKUMEN U3MEHAEMOM HOPMbI » Zarzadzanie zmiennymi aplikacjami za

« Management variabler Applikationen uiber BHECeHMA NocpeACcTBOM KapT B popmaTte pomoca map w formacie Shape.
Landkarten im Shape-Format. Shape. « Zarzadzanie sterowaniem zaworow

« Management der Steuerung der hydraulischen » YnpaBneHuWe ruapaBaMyecKkMMm KnanaHamm hydraulicznych belki (do 9 sekcji).

Ventile fiir Gestangebewegung (bis zu 9). ANA nepemeLLeHns WTaHrm (8o 9). « Wskazanie poziomu cieczy realnie

« Angabe der effektiv im Behalter » YKazaHue JeMCTBUTENIbHOTO YPOBHSA KMAKOCTH znajdujacej sie w cysternie (opcjonalny
vorhandenen Fliissigkeitsmenge (optionaler B UMCTEpHE (AOMOJHUTENbHbINM AATUMK czujnik poziomu).

Fillstandsensor). YPOBHS). « Kalibracja automatyczna czujnika poziomu

« Automatische Kalibrierung des o ABTOMaTH4eCKas KaJMbpoBKa JaTumKa z mozliwoscia eksportowania/importowania
Fillstandsensors mit Moglichkeit eines YPOBHSA C BO3MOXHOCTb 3KCMopTa/MmnopTa charakterystycznych parametrow cysterny.
Exports/Imports der charakteristischen XapaKTepHbIX NapaMeTpoB LUCTEPHbI.

Parameter des Behalters.
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PRECISION FARBMING

EIGENSCHAFTEN

Zusétzliche Funktionen der
Konfiguration fiir die Seletron-Steuerung

» Automatische SchlieBung von einzelnen Diisen
zur Vermeidung von Uberschneidungen.

» Automatische Wahl der fiir Zumessung und
Geschwindigkeit geeignetsten Dise.

« Kontinuierliche Diagnose des Zustands jedes
einzelnen Ventils.

» Steuermoglichkeit der am Gestangeende
angeordneten Disen fir die ,,Bufferzonen”-
Behandlung mit Antidriftdisen.

« Ein einziges Kabel fiir die Versorgung und
Steuerung von bis zu 104 Seletron.

XAPAKTEPUCTUKU

Status of the Seletron system

Total number of Seletron: 6 /28

@ The seletron 1 is not responding

CHARAKTERYSTYKA

JonosiHuTensHble hyHKUMOHANbHbIE
BO3MOXHOCTU 18 yrpaBieHus Seletron

» ABTOMaTMUeCKOe 3aKpbITUE OAMHOYHOrO
pacnblMTens Ans Toro, 4To6bl NpeAoTBPaTMThL
HanoXeHue.

» ABTOMATHYECKMIM BbIGOP pacnblinTesNis, Haubonee
NOAXOAALLEro K HOpMe Bbl/IMBA U CKOPOCTH.

» HenpepbiBHasA AMarHoCTMKa COCTOAHMA KaxAoro
OTZE/IbHOro KNanaHa.

» BO3MOXXHOCTb ynpaB/eHWsA KOHLEBbIMM
pacnblIMTENAMM LUTAHIM A1 06PaboTKM
6ycbepHO 30HbI aHTUCHOCOBBIMM PaCTbUIATENAMMU.

« OAMH NUTaTeNbHbIM Kabesib U Nepefaya KoMaHz
104 Seletron.

Funkcje dodatkowe w konfguracji do
sterowania Seletronem

« Automatyczne zamykanie pojedynczej dyszy
w celu unikniecia zachodzenia

« Automatyczny wyboér dyszy najbardziej
przydatnej w dozowaniu oprysku i predkosci

« Ciagta diagnostyka stanu kazdego
pojedynczego zaworu

» Mozliwo$¢ sterowania dyszami na koncowce
belki przy zabiegach Bufferzone z dyszami
antyznoszeniowymi

« Jeden kabel zasilajacy i przekazywanie
polecen do 104 Seletron.

« Neues, hoch auflosendes 5,7" TFT-Display.

« 2 USB-Anschliisse und ein SD-Kartenleser fur
Datentransfer und Software-Aktualisierung.

« 2 Eingange flir Kameras.

« Eingang flir Steuerung des externen
Hauptventils.

« Interner Speicher mit 2 GB fiir das Archiv der
Behandlungen, Landkarten, Ausriistungen,
Traktoren, etc.

o Hobi amcnnen TFT 5,7 AtoiMma BbICOKOM
paspeLuatoLLelt CNOCOBHOCTH.

« 2 USB-ropTa M cuuTbIBaOLLEE YCTPOMCTBO SD-
KapTbl A4N1A NepeAayn faHHbIX M OGHOBNEHUS
NMpoOrpamMMHOro obecneyeHus.

« 2 BXoZa ANA Kamep.

« Bxog, A8 ynpaBaeHUA BHELIHMM FIaBHbIM

KN1anaHoM.

o BHyTpeHHsAs namaTb 2 réamTa Ans
ApXMBUPOBaHUA 06paboTOK, KapT,
MHCTPYMEHTOB, TPaKTOPOB MU T.J.

« Nowy display 5.7" TFT o wysokiej
rozdzielczosci.

» 2 gniazda USB i czytnik karty SD do
przesytania danych i aktualizacji programu.

« 2 wejscia do kamer

« Wejscie do sterowania gtownego zaworu
zewnetrznego

« Pamie¢ wewnetrzna 2 GB do archiwow cyklow
pracy, map, sprzetu, ciagnikow itp.
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RECISION FARIVIING

VERSION FUR TEILBREITENVENTILE BAPUAHT A/14 K/IANAHOB CEKLUU WERSJA DLA ZAWOROW SEKCYJNYCH

new

ART.-NR. Wege Hydraulik Funktionen
KOA KaHanbl  TmuapaBamyeckue pyHKUmMM
KOD ilos¢ sekcji  Funkcje hydrauliczne

Dl 467 4A2511 5
bl 467 4A2711 | 7
Pl 467 4A2721| 7
4
4

467 4A2D11| 13*
467 4A2D21| 13*

© (N |© |~

Der sequentiell gesteuerte Computer ist nur funktionstiichtig, wenn
er an 3-Wege-Ventile geschlossen ist. Bei Bestellung eines einzelnen
Ventils muss an Ende der Artikelnummer ein “T” angefiigt oder eine
entsprechende Regelarmatur angefordert werden.

KomnbtoTep nocnesoBaTtenbHOro ynpaBneHus pabotaeT To/IbKO
€C/IM OH COEAMHEH C KamnaHamu nocpeacTBoM Tpéx Kabenen. Jsis
3aKa3a 0ZIHOro OTAENbHOro KaanaHa HeobxoAMMo Ao06aBuTb “T” B
KOHL|e KOZla M/ 3anpOCUTb CreLmasbHblIi 610K yNpaBaeHus.

Komputer ze sterowaniem sekwencyjnym funkcjonuje wytacznie
jezeli jest podtaczony do zaworéw typu 3-zytowego

W celu zamowienia jednego zaworu dotaczy¢ “T” na koncu kodu
lub poprosic¢ o specjalng grupe sterujaca.

ART.-NR. Wege Hydraulik Funktionen
KOA Kananbl MMapasamueckue GyHKupMM
KOD ilos¢ sekcji  Funkcje hydrauliczne

467 4A2501 5
467 4A2701 7
467 4A2D01 | 13

VvV

gleichzeitige Management mehrerer Teilbreiten yNpaBAATb HECKOMIbKMMU CEKLIMAMM UN

einmaliges Beriihren der jeweiligen Steuerungen.  3aaeicTBOBaTb OAMH M3 MPUBOZOB.

PRAY CONTROL UM

ﬂ Die sequentielle Kontrolle ermoglicht die DyHKUMA NocniefoBaTe/IbHOr0 KOHTPOIA NMO3BOAET Kontrola sekwencyjna pozwala na sterowanie
Steuerung von bis zu 13 Teilbreiten {iber nur zwei  ynpaBnsaTb A0 13 ceKUMM LWTaHMM MOCPEACTBOM do 13 sektorow belki za pomoca tylko dwoch
Wechselschalter - einen fiir die rechte und einen  Bcero nuwwb AByx TYMG1EPOB, OAMH M3 KOTOPbIX przetacznikéw. Jednego do segmentu prawego
fir die linke Seite. Eine entsprechende, fiir die npeAHa3HayeH AJ1s NpaBoM CTOPOHbI, a BTOPOM AJ1A i drugi do lewego. Specjalne oprogramowanie
Teilbreitenmanagement ausgelegte Software neBor. CrieupasibHoe MporpaMmMHoe obecrieveHme zarzadzajace sekcjami pozwala na dziatanie
ermoglicht das Eingreifen in Abhangigkeit NO3BOJIAET YNPaB/ATb CEKLMAMU C YHETOM wedtug wstepnie wybranego trybu i sterowanie

des gewahlten Behandlungsmodus und das Bbl6paHHOIO CMocoba, a TaKKe nocsegoBaTesIbHo wieksza iloscia sekcji lub potbelkami

jednoczesnie, wtaczajac jednym dotknieciem

oder Gestangehalften und dies einfach durch ein  nonywraHramu. [na 31oro 4OCTaTOMHO TOILKO jedno ze sterowan.

Steuerung von 13 Ventilen Gber nur zwei
Wechselschalter, die fiir das sequentielle Offnen und
SchlieRen der Teilbreiten sorgen.

13 KkAanaHamu ynpasastom scezo Auwb dsa mymbsepa,
Komopble noc/1edosamesibHO OMKPbIBAM U 3aKpblsaom
ceKkyuu.

Kontrola 13 zaworéw za pomoca tylko dwoch przetacznikow,
ktore otwieraja i zamykaja sekcje w sposob sekwencyjny.
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PRECISION FARNMING

INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPXUMOE YNAKOBKH

PLAN MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Zubehor: ART.-NR.
B ynakoBke: Akceccyapbl: KoA4
Opakowanie zawiera: Akcesoria: KOD
Computer Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
Komnbrotep 7 |VMHAYKTMBHBINA AATYMK CKOPOCTM C Kabenem 5 M 467100.086
Komputer Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m
Bajonetten-Haltebiigel Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
BaloHeTHbIM OMOPHBIM KPOHLUTENH 29a | YANMHUTENb COEAMHUTENBHOTO Kabena (YEpHbIN) An. 3 M 46732000.110
Wspornik z zamknieciem bagnetowym Przedtuzacz kabla potaczeniowego “czarny” o dtug. 3 m
Steckerkupplung fiir Versorgungskabel Verlangerung fur “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
Pa3bém Ha naHenb AnA nuUTatoLero kabens 29b | Y anmHuTENb COEAMHUTENBHOIO Kabens (cepblit) An. 3 M 46732000.120
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Przedtuzacz kabla potaczeniowego “szary” o dtug. 3 m
Dezentriert angeordnete Steuereinheit Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
OTAenbHbIM 610K KOHTpOAS YanvHuUTenb ANa AaTUYMKOB AN, 3 M 466553.220
Centralna jednostka sterowania 30 Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m
Anschlusskabel fiir Computer, Lange 12 m Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
CoeAnHUTEbHbINM Kabeslb KoMrbloTepa - AnnHa 12 M YanMHUTEeNb ANA AATYMKOB AN, 5 M 466553.230
Kabel taczacy komputer o dtug. 12 m Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m
Sensorenkabel, Lange 3 m + Versorgungskabel, Lange 5 m Hydraulische Regelarmatur Seite - cTp. - str.
Kabesib AaTYMKOB ANl. 3 M + MUT. Kabesb AN. 5 M 31 |bnok TMAPAB/IMYECKOTO YNpaBeH!a 143' :
Kabel czujnikow o dtug. 3 m + zasilajacy o dtug. 5 m Grupa zaworow hydraulicznych
Anschlusskabel fiir Wasserventile, Lange 3 m Drucksensor 466113.200
CoeanHUT. Kabenb AN BOAAH. K/anaHoB 4. 3 M 32 | Jatumk pasneHus 466113.500
Kabel taczacy do zaworéw wodnych o dtug. 3 m Czujnik cisnienia -
Anschlusskabel fiir 6ldynamische Ventile, Lange 3 m Drehzahlsensor 467100.100
CoeMHUT. Kabenb ANA rMApaBA. KianaHoB A1. 3 M 33 | Jatumk 06/MuH 467100'086
Kabel taczacy zawory hydrauliczne o dtug. 3 m Czujnik RPM -
Betriebsanleitung und Kurzanleitung Fiillmengen-Durchflussmesser Seite - cTp. - str.
MHCTPYKUMA + CMPaBOYHMK MO GbICTPOMY YrpaBaeHuio 34 |Pacxofomep HanonHeHUA 144 1;‘ 6 :
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik Przeptywomierz do napetniania -
Kabel fiir allgemeine externe Steuerung, Lange 3 m
. Kabenb Ansa HapyHOro r1aBHOro NpuBoAa - A/IMHa 3 M 46730000.090
;eparat zu bestellen: . Kabel do gtéwnego sterowania zewnetrzny o dtug. 3 m
aKam"B,aeTCﬂ OTAe’!bH,O' . Adapterkabel fiir eine Kamera (0,5 m)
Do oddzielnego zamdwienia: MepexozHoit Ka6esib Ans Tenekamepl (0,5 M) 46740000.090
GPS-Empfanger mit MagnetfuB Seite - cTp. - str. 36 Kabel posredmgzqcy do kamery (0,5 m)
4 | GPS-NpUEMHMK BbICOKOTO K/lacca TOHHOCTM C MarHMTHBIM KPOHLUTEMHOM 30 3‘1 : Adapterkabel fiir Anschluss von 2 Kameras (1,5 m)
Odbiornik GPS o wysokiej czutosci wyposazony w nosnik magnetyczny - und freigabe fir laufende Behandlung (3 m)
Regelarmatur mit Durchflussmesser MepexoAHoi KaGesb Ang coeamnHerua 2 Tenekamep (1,5 M) 46740000.091
20| 5/10K ynpaBieHs C PacXo4oMepoM M MAGT NoAKMOYeHHe 06paGoTKM (3 M)
Grupa zaworow sterujacych Kabel posredniczacy do podtaczenia 2 kamer (1,5 m)
i sygnalizacja w trakcie na przeprowadzenie zabiegu (3 m)
Kamera
37 |Tenexkamepa 46700100
Kamera
Fiillstandsensor
56 | laTumK ypoBHs 466113.004
Czujnik poziomu
Kit fiir Enheitentrennung
Ha6op ansa otaeneHma 46740000.500
Zestaw rozdzielajacy
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PRECISION FARMING

VERSION FUR SELETRON

designed for -

TRON

BAPUAHT UCNOJIHEHNA ANA SELETRON

WERSJA DLA SELETRON

new

ART.-NR. Wege Hydraulikfunktionen
KOJ KaHanel TmapaBamueckue pyHKUmMM
KOD ilos¢ sekcji  Funkcje hydrauliczne
p| 467 4A9710.950 | 7
p| 467 4A9720.950 | 7 9
)| 467 4A9D10.950 13 7
p| 467 4A9D20.950 | 13 9

C€

o
<

ART.-NR. Wege Hydraulikfunktionen
KOJ KaHanbl mppaennyeckue yHKLMHU
KOD ilos¢ sekcji  Funkcje hydrauliczne

467 4A9700.950 7 -

v Vv

467 4A9D00.950| 13 -

die Steuertafel der Wechselschalter geliefert.
Alle Zubehorteile, einschlieBlich Kabel und
Empfénger, sind separat zu bestellen.
Beschreibung der Zubehorteile und
Artikelnummern in den Tabellen der zu
installierenden Konfiguration.

Der Computer wird mit Haltebuigel und Kabel fir

KomnbtoTep NocTaBAsSETCS C ONOPHbIM
KPOHLUTEMHOM M Kabesnem A CoeAMHEHUS NaHe
C Tymbepamu.

Bce ocTasbHble akceccyapsbl, BKAoYas Kabenu u
NPUEMHMK, AO/IKHbI 3aKa3blBaTbCA OTAE/bHO.
OnucaHuWe akceccyapoB M KOZOB AaeTcs B
COOTBETCTBYIOLMX TabAMLAaX No KOHDUrypaLumm.

Komputer jest wyposazony we wspornik i kabel
do panela przetacznikow.

Wszystkie inne akcesoria, wtacznie z kablami i
odbiornikiem GPS musza by¢ zamdwione osobno.
Opis akcesoriow i kody w tabeli odnoszace sie do
konfiguracji do zainstalowania.
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Electronic shut-off nozzle valve
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PRECISION FARBMING

Kamera fiir BRAVO 400S
ALLGEMEINE EIGENSCHAFTEN

« Infrarotbeleuchtung fiir Nachtsicht
« Biigel mit regulierbarer Neigung
» Wahlschalter fur Direkt- oder Spiegelsicht

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

« 1/3” CCD-Farbsensor mit 512 x 582 Pixel
« 120° Sichtwinkel

« Anschlusskabel, Lange 15 Meter

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 00100

Tenekamepa ans BRAVO 400S
OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

» NK-ocBeleHe ana HOYHOro
BMAEOHAGNOAEHMA

o KpOHLUTEMH C peryampyembiM HaK/IOHOM

« MepekntoyaTtens A4 NPAMOro Uan
3epKasibHOro BUAEOHabIloAeHUsA

TEXHUYECKHUE OCOBEHHOCTU

o LiBeTHOM CCD-aatumk 1/3”, 512 x 582 nukcens
» Yron npocmotpa 120°

o /lnvHa coeamHUTENbHOMO Kabens - 15 meTpos

ART.-NR. / KO/ / KOD

Kabel fiir allgemeine externe Steuerung, Lange 3 m
467 30000.090 | Ka6enb ans Hapy»HOro rnaBHOro NpMBOAA - AMHA 3 M
Kabel do gtownego sterowania zewnetrznego o dtug. 3 m

Kamera dla BRAVO 400S
CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

» Oswietlenie na zasadzie podczerwieni do
wizji nocnej

» Wspornik z regulowanym nachyleniem

« Przetacznik do wizji bezposredniej lub
spekularnej

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

e Czujnik CCD kolorowy 1/3” z 512 x 582 pixel
« Kat wizji 120°

« Dtugosc kabla potaczeniowego 15 metrow

Cavi adattatori BRAVO 400S per telecamere e comando esterno
Cables adaptateurs BRAVO 400S pour caméras et commande extérieure
BRAVO 400S Adapterkabel fiir Kameras und externe Steuerungen

Beschreibung - Onucanue - Opis

Adapterkabel fiir eine Kamera (0,5 m)
467 40000.090 | NepexoaHoit kabenb ans Tenekamepsbl (0,5 M)
Kabel posredniczacy do kamery (0,5 m)

467 40000.091

Adapterkabel fiir Anschluss von 2 Kameras (1,5 m)

und allgemeine externe Steuerung (3 m)

MepexoaHoit Kabenb ANis coeauHeHus 2 Tenekamep (1,5 M)
M BHELLHEro rn1aBHOro npusoja (3 m)

Kabel posredniczacy do podtaczenia 2 kamer (1,5 m)

i gtownego sterowania zewnetrznego (3 m)

Kit fiir Einheitentrennung fiir BRAVO 400S

Ermoglicht das Anordnen des Monitors und der
Wechselschaltertafeln an unterschiedlichen Punkten
in der Kabine.

 Saugnapfhalter

» Anschlusskabel, Lange 3 Meter

Ha6op ansa otaenenma ana BRAVO 400S

BO3MOXHOCTb YCTAHOBKM MOHMTOpPA M NaHesn C
TyM6/1IepamMM B pas/IMUHbIX MECTax KabuHbI

o KpOHLUTEMH C MPUCOCKOM

 [liMHa coeaMHUTEIbHOTrO Kabens: 3 MeTpa

Zestaw rozgateznika do BRAVO 400S

Pozwala na rozmieszczenie w roéznych punktach
kabiny monitora i tablic z przetacznikami

» Wspornik z przyssawkami

« Dtugosc kabla potaczeniowego 3 metry

ART.-NR. / KOZ / KOD
467 40000.500
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(ZARAG J'E

PRECISION FARMING

GPS-EMPFANGER

Die Angebotsreihe der Arag GPS-Empfanger

ist sowohl fiir die Nutzung der GPS- als auch

der GLONASS-Konstellation ausgelegt, so dass

die Anzahl der fir die Positionsermittlung
verwendeten Satelliten erhoht und damit

eine zuverlassige Positionsmessung auch unter
schwierigen Einsatzbedingungen und bei Vorliegen
von Hindernissen (Baume, Hauser, Briicken etc.)
gewahrleistet werden kann.

WESENTLICHE EIGENSCHAFTEN

« GL1DE-Technologie zur Reduzierung
der schnellen Abweichungen von der
Streckenvorgabe und zur Steigerung der
Prazision zwischen Behandlungsgangen wo
kein DGPS-Signal vorhanden ist.

« Positionsberechnung mittels Integration
der uber die GPS- und GLONASS-Signale
eingehenden MaRe.

» Kompatibel mit den kostenlosen SBAS
Korrektursignalen (Egnos, WAAS, MSAS etc..)

« LED fur Betriebszustandsanzeige:

Versorgung, verfiighbare Position, verfiigbare
Differentialkorrektur

« Positionsaktualisierung 10 Mal pro Sekunde
(10 Hz).

« Im Empfanger integrierte Befestigungsmagnete.

« Vorkonfiguration und Kabelausstattung fur
Anschluss an den ARAG Fahrsteuerungsmonitor.

« Verfligbar mit integriertem Neigungsmesser
zum Ausgleich der aufgrund des
Gelandegefalles entstehenden MaBfehler, die
an starken Neigungen auch 2 Meter erreichen
kann (Abb. 1 auf Seite 31).

« Signal der Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs
fur Verbindung mit anderen Vorrichtungen
(optional erhaltliche Verkabelung).

« Die Version Smart-6 mit Doppelfrequenz (L1/
L2) ermoglicht den Erwerb eines an der
Angebotsspitze stehenden Empfangers mit
geringen Investitionen und, zu einem spateren
Zeitpunkt, dessen Aktualisierung bis zu dem
Punkt, an dem das maximale, heute von einem
GPS-Empfanger gebotene Niveau erzielt wird

30

GPS-NMPMEMHUKH

MogenbHbik pag GPS-npueMHMKOB Arag MoXeT
paboTaTb Kak co co3Be3aMAMKU cnyTHUKOB GPS,
TaK U co co3se3amamm cnyTHukoB GLONASS, uTo
No3BOJIAET YBE/IMYUTD KOJIMHYECTBO MCMOJIb3yEeMbIX
CNYTHUKOB A1 HAXOXAEHWUSA MPaBUJIbHOMO
NOJIOXKEHUA. ITO BbICTYMAET rapaHTMel TOYHOro
onpeaeneHns NonoKEHUs Aaxke B TPYAHbIX
YCJIOBUAX M NPU HANUYMKM Nperpaj (AepeBbeB,
ZIOMOB, MOCTOB M T.A.)

C€

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKHU

» TexHonorna GL1DE no3sonset cokpaTuTb
YUC0 BbICTPbIX CbE30B C TPAEKTOPUU U
YBEJ/IMYNTb TOYHOCTb OT MPOX0oAa K npoxoay,
Korga otcytcTByeT curHan DGPS.

PacyeTt nonoxeHns nocpeacTBOM CUrHanoB
GPS 1 GLONASS.

Pa6oTa ¢ 6ecnnaTHbIMK KOPPEKLIMOHHbIMM
curHanamm SBAS (Egnos, WAAS, MSAS u 1.4.).
MHamKaTop paboyero pexuma: nutaHue,
Ha/n4yme nosioXKeHua, Haam4vme
anbdepeHuManbHOM KOppeKLmm.

» O6HOBNEHMe nonoxeHnsa 10 pa3 B CeKyHAY
(10 Tw).

ernemele MarHuTbl BCTPOEHbI B KOpnycC
npUeMHuKa.

MpesBapuTe/bHas HAaCTPOMKa M Kabenun ans
COoeAiMHEHMA C MOHMTOPOM YKasaHusA Kypca
ARAG.

B0o3MOXKHOCTb BblGOpa BapMaHTa C BCTPOEHHbIM
YK/IOHOMEPOM /151 KOMMNEHcaLMK OLIMBOK B
3amepe B YCJI0BMSAX MOYBbI C YK/IOHOM (ec/n
CKJIOH 60/1bLLIOM, HAK/IOH MOXKET JOCTUYb Jae
2 meTpoB, Puc. 1 cmoTpuTe Ha cTp. 31).
CUrHan CKopocT NpoABUNKEHMA TpaKTopa
[NA COeAMHEHUA [PYTUX YCTPOMCTB
(ZononHUTENbHAA 3N1EKTPONPOBOAKA).
BapuaHT mcrnonHeHus Smart-6 ¢ ABOMHOM
YacTtoTomn (L1/L2) saeT BO3MOXKHOCTb
Npro6PECTU BbICOKOKIACCHbIM MPUEMHUK

3a He6O/IbLLYI0 CTOMMOCTb, @ NOTOM
BMNoc/aeACTBUM OGHOBMTb €ro, YTo6bl J0CTUYb
MaKCMMa/IbHOTO YPOBHSI TOYHOCTM, KOTOPbIM
B HacToOsILLEee BPEMS MOXKET rapaHTUMpoBaTb
GPS-npuemHuK

ODBIORNIKI GPS

Gama odbiornikow GPS Arag jest aktywna do

uzywania zaréwno konstelacji GPS jak i GLONASS,

co pozwala na zwigkszenie ilosci satelit w uzyciu
do obliczania pozycji i w zwiazku z tym do
zagwarantowania doktadnego pomiaru pozycji

rowniez w trudnych warunkach i w obecnosci
przeszkod (drzewa, domy, mosty itp...)

new

Befestigungsmagnete.

MazHum kpenneHus.

Magnesy mocujace.

GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

« Technologia GL1DE do redukcji szybkich
odchylen toru i zwiekszenia precyzyjnosci
miedzy jednym a drugim przejsciem, tam
gdzie nie wystepuje sygnat DGPS

Obliczanie pozycji z uwzglednieniem
pomiarow sygnatow GPS i GLONASS
Kompatybilny z bezptatnymi sygnatami
korekcyjnymi SBAS (Egnos, WAAS, MSAS, itp..)
Dioda LED do wskazania stanu
funkcjonowania: zasilanie, dostepna pozycja,
dostepna korekta réznicowa.

Aktualizacja pozycji 10 razy na sekunde
(10Hz).

» Magnesy mocujace wbudowane w odbiorniku.
Wstepnie skonfigurowany i wyposazony w
okablowanie do podtaczenia do monitora
kierowania ARAG

Dostepny z wbudowanym chytomierzem, w
celu skompensowania btedow pomiarowych
spowodowanych nachyleniem terenu, ktore
na znacznych nachyleniach moze osiagna¢
réwniez 2 metry (Rys. 1 na str. 31).

Sygnat predkosci przejazdu pojazdu w celu
podtaczenia do innych urzadzen (okablowanie
opcjonalne)

Wersja Smart-6, z podwdjna czestotliwoscia
(L1/L2), pozwala na zakup za niewielka
kwote doskonatego odbiornika i w dalszej
przysztosci na jego zaktualizowanie osiagajac
maksymalny poziom precyzji, dzisiaj
uzyskiwany przez odbiornik GPS
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PRECISION NG

GPS-EMPFANGER

GPS-NMPMEMHUKU

ODBIORNIKI GPS

| 3 ART.-NR. / KOZ, / KOD 467 01601 467 01602 467 01603 467 01604 467 01605
Modell / Mogensb / Model Smart-Ag Smart-Ag Tilt Smart 6 Smart-6 XP/HP Smart-6 RTK
Doppelfrequenz-GPS
GPS /lBoiHas Yactota - - v v v
GPS Podwaéjna czestotliwosc
Doppelfrequenz-GLONASS
GLONASS /lBoiHas YacToTa - - v v v
GLONASS Podwadjna czestotliwo
Aktualisierbar
Omnistar HP/XP * - - O6HoBNeHMe v v

Aktualizowany

Aktualisierbar

Aktualisierbar

Doskonata precyzyjnos¢ (RMS)**

RTK -- -- O6HOBNEHME O6HoBNEHME v
Aktualizowany Aktualizowany

Neigungsmesser Auf Anfrage Auf Anfrage Auf Anfrage

YK/I0HOMep N v Mo gononHuTenbHOMyY Mo gononHutensHomy | Mo AoNONHUTENBHOMY

Chytomi 3anpocy 3anpocy 3anpocy
ytomierz Na zyczenie Na zyczenie Na zyczenie

Prazision zwischen

zwei Behandlungsgdngen (RMS)**

I;ngﬁsﬂ’ Mexay ABYMA NpoXoAamu 26 cm 26 cm 16 cm 4cm 2,5cm

Precyzyjno$¢ miedzy dwoma

przejazdami (RMS)**

Absolute Prazision (RMS)**

A6contoTHasA TouHocTb (RMS)** 1,5m 1,5m 1,2 m 10 cm 2,5cm

* Abonnementservice, separat zu erwerben.

** Die Leistungen unterliegen den spezifischen
Eigenschaften des GPS-Systems, den Bedingungen
der lonosphdre und Troposphdre, der Satelliten-
Geometrie, der Basislinienldnge, den
Signalreflexionen, den Stérungsquellen und dem
betriebsbedingten Qualitatsverlust. Glossar im
Anhang der technischen Dokumentation.

* Ycnyea Ha nodnucky (nokynaemca omoesibHo).

** JKCn/lyamayuoHHble noKkasameJiu 3asucam om
KOHKpemHbIX Xxapakmepucmuk cucmemsi GPS,
yco8uli uoHocgepbl U mponocgepsi, 2eomempuu
cnymHukos, d1uHbl 6a3080U IUHUU, ompaxeHul
cueHana, UCMOYHUKO8 NOMeX U npedHamepeHHo20
yxydweHus mo4yHocmu cueHana. noccapuli 8
MexHU4YeCcKOM NPUJIoKeHUU.

* Ustuga abonamentowa, do zakupienia osobno.

** Osiqgi zalezne od charakterystyki systemu GPS,
stanu jonosfery i troposfery, geometrii satelitéw,
dtugosci podstawowej linii, odbi¢ sygnatow, zrédet
zaktocen, zamierzonej degradacji operatywnej.
Glosariusz w dodatku technicznym.

Abb. / Puc. / Rys. 1

%?Ehhg
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bravo40(

» Moglichkeit einer Umwandlung des
Navigationssystems in einen Computer fiir
Pflanzenschutzbehandlungen und umgekehrt.

* 5,7" Display

» 2 Eingénge fiir Kameras

Feldbereichsberechnung

« Bereichs- und Feldumfangberechnung.

» Akustische Anzeige bei Erreichen des
Umlenkpunkts fur Zentrierung der nachsten Spur
in Abhangigkeit des vom Benutzer eingegebenen
Lenkeinschlagradius.

« Nachfluchtungsfunktion bei Reihenbehandlung
(Mais, Zuckerrohr usw.).

« Anzeige der Linienanzahl, Distanz und Richtung
fiir die Rickkehr an den Punkt, an dem die
Arbeit unterbrochen wurde.

» Tag-/Nachtmodus fiir bessere Anpassung an das
Umgebungslicht.

« Anzeige der insgesamt durchgefiihrten Arbeit
mit Zoom-Maglichkeit

« Anderungsmoglichkeit der Steueranzeige durch
Wahl des geeignetsten Zoom-Faktors.

« Speicherung und Anzeige der interessanten Punkte.

« 2D-/3D-Anzeige der Steuerangaben.

» Madgliche Fahrsteuerungen: Parallel, Kurve,
Wendepunkt und freie Lenkung.

« Grafische Fahranzeigeleiste mit 13 LEDs.

« Prazision bis 2,5 cm je nach angeschlossenem
GPS-Empfanger (Seite 30 - 31).

« Management mehrerer Benutzer, Ausristungen
und Traktoren.

« Export der Arbeit im Shape-Format.
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bravo=< 1S

navigator

Bo3MOXKHOCTb MCNOJIb30BaHUA HaBMraTopa B
KayecTBe KOMMbloTepa M Ha060poT.

e Aucnnen 5,7 aorma

2 Bxoja An1a Kamep

MoacyeT nnowasu nona

3BYKOBOE OrMOBeLLEHME O JOCTMHEHWM TOUKM NMOBOPOTa
[19 LeHTPUPOBaHUA CIeAyIoLEeN KOMen C yYETOM
paauyca noBopoTa, 33ZiaHHOro MoJib30BaTe/IEM.

o OyHKLMA NOBTOPHOMO BblpaBHMBaHMA 19 06PabOTOK B
pagax (KyKypys3a, caxapHbii TPOCTHUK U T. A.).
OTo6paxeHue YMcaa pAaaKOB, PacCTOAHMA

M HanpaB/IeHMA AN1A BO3BPALLEHMA Ha TOUKY
npepBaHHOM paboThbl.

o [IHEBHOM/HOYHOM pPEXMM ANIA Nydllen aganTaumm K
YCNIOBUAM OKpY3KaloLLero ceeta.

O6Liee oTo6paXeHUe BbINoJHEHHOM paboTbl C
BO3MOXHOCTbIO M3MEHEHMA MacliTaba
Bo3moxHOCTb MoAMdHMKaLMK OTOBPaXKeHUA
yKasaHWA Kypca nocpescTBom Bbibopa 6osee
NOAXOAALLEr0 MacluTaba M306paxeHNs.

* 3anucb B NaMATb M OTOBPaXKeHWe ToYeK MHTepeca.
OTo6paxeHMe yKasaHu1it Mo pyKoBOAUMOMY
yNpaB/IEHUIO B IBYXMEPHOM MM TPEXMEPHOM
M306paXKeHMH.

« BO3MOXKHbIE peXMMbl yKa3aHus Kypca: no
napanesibHbIM KOJIeIM, MO KPUBOJIMHENMHBIM
Ko/esM, Mo o6pam/ieHuto M CBOGOAHBIM KypC.

« [pachmueckas MHAMKATOPHas JIMHENKA YKa3aHWA
Kypca (13 cBeToaMoaoB).

* TOYHOCTb A0 2,5 CM B 3aBUCUMOCTH OT
coeanHeHHoro GPS-npuemHuka (ctp 30 - 31).

 YrnpaB/ieH1€e HECKO/IbKUMM MOJIb30BaTENAMM,
MHCTPYMEHTaMM 1 TPaKTOPaMM.

« JKkcnopT pabot B hopmarte shape.

ART.-NR. / KO/ / KOD
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* Mozliwos¢ przeksztatcenia nawigatora w
komputer do zabiegéw odchwaszczania
i odwrotnie.

Display 5.7"

2 wejscia do kamer

Obliczenie strefy pola

Sygnat dzwigekowy osiagniecia punktu skretu w
celu wyposrodkowania kolejnej trasy, w oparciu o
promien skretu ustawiony przez uzytkownika.
Funkcja ponownego wyréwnania do zabiegu w
rzedach (kukurydza, trzcina cukrowa itp..).
Wizualizacja ilosci linii, odlegtosci i kierunku do
powrotu do punktu przerwania pracy.

Tryb dzienny/nocny do lepszego przystosowania
sie do charakterystyki $wiatta otoczenia
Catkowite wyswietlenie wykonanego cyklu
pracy, z mozliwoscia zoom

Mozliwos¢ zmodyfikowania okna kierowania
wybierajac bardziej odpowiedni poziom zoom.
Zapamietanie i wizualizacja specjalnych
punktow.

» Wizualizacja wskazowek kierowania w 2D lub 3D.

» Mozliwe sposoby kierowania: rownolegty, tukowy,
skretny oraz kierowanie swobodne.

 Drazek prowadzacy z 13 diodami LED grafiki.

 Precyzyjnosc do 2,5 cm na sekunde
podtaczonego odbiornika (str. 30 - 31).

 Zarzadzanie kilkoma uzytkownikami,
przyrzadami i ciagnikami.

« Eksportowanie cykli pracy do formatu shape



PRECISION FARMING

ZARAG A

ECISION &

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

« Neues, hoch auflosendes 5,7" TFT-Display.

« 2 USB-Anschlisse und ein SD-Kartenleser fir
Datentransfer und Software-Aktualisierung.

« 2 Eingange fiir Kameras.

« Eingang fir externes Signal zum
Behandlungszustand.

« Interner Speicher mit 2 Gbyte fiir das Archiv
der Behandlungen, Landkarten, Ausriistungen,
Traktoren, etc.

« Mehrsprachige Alarmmeldungen

INSTALLATIONSPLAN UND
PACKUNGSINHALT

Packungsinhalt:
B ynakoske:
Opakowanie zawiera:

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

» HoBbiit amcninent TFT 5,7 atoiiMa BbICOKOM
paspeLuatLLei Cnoco6HOCTH.

« 2 USB-nopTa 1 cumTbiBatoLiee yCTpoMCTBO SD-
KapTbl 419 Nnepefjayn JaHHbIX U OGHOBNEHMSA
NpOrpamMMHOro o6ecneyeHus.

2 BXOJa AN Kamep.

o Bxoa 15 BHELHEro CMrHasia CoCTOsIHMA 06paboTKU.

o BHYTpeHHss namaTb 2 réaiTta ans
apXMBUPOBaHWA 06paboToK, KapT,
MHCTPYMEHTOB, TPAKTOPOB M T.J.

» MHOroA3bIKOBbIE COOBLLEHMS

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPXMUMOE YNAKOBKU

Computer
Komnbtotep
Komputer

Bajonetten-Haltebugel
BaloHEeTHbIM OMOPHbIMA KPOHLITENH
Wspornik z zamknieciem bagnetowym

Versorgungskabel, Lange 6 m
MuTatowwmit Kabesb JIMHOM 6 M
Kabel zasilajacy o dtug. 6 m

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKLMA + CNPaBOYHMK NO GbICTPOMY YnpaBieHuo
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

Separat zu bestellen:
3aKasblBaeTCA OTAE/IbHO:
Do oddzielnego zaméwienia:

GPS-Empfanger mit Magnetfuf

4 | GPS-NpMEMHMK BbICOKOrO K/IaCCa TOYHOCTM € MarHMTHbIM KPOHLUTEMHOM
Odbiornik GPS o wysokiej czutosci wyposazony w nosnik magnetyczny 30-3

Seite - cTp. - str.

Zubehor:
Axkceccyapbi:
Akcesoria:

ART.-NR.
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Kabel fiir Behandlungsfreigabe, Lange 3 m
Ka6enb ans nozkmoueHus 06paboTkM ANMHOM 3 M
Kabel o dtug. 3 m do aktywacji zabiegu

46730000.090

Adapterkabel fiir eine Kamera (0,5 m)
I'Iepexo,u,ﬂoifi Kabenb Ana Tenekamepsl (0,5 M)

46740000.090

36 Kabel posredniczacy do kamery (0,5 m)

Adapterkabel fiir Anschluss von 2 Kameras (1,5 m)
und freigabe fur laufende Behandlung (3 m)

M MAET NOAKAYEHME 06paboTKM (3 M)
Kabel posredniczacy do podtaczenia 2 kamer (1,5 m)

MepexozHoM Kabenb ANs coefnHeHua 2 Tenekamep (1,5 M)

i zezwolenie na przeprowadzenie zabiegu w trakcie (3 m)

46740000.091

Kamera
37 | Tenekamepa
Kamera

46700100

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

« Nowy display 5.7" TFT o wysokiej rozdzielczosci.

« 2 gniazda USB i czytnik karty SD do przesytania
danych i aktualizacji programu.

« 2 wejscia do kamer

« Wejscie dla sygnatu zewnetrznego stanu zabiegu

« Pamig¢ wewnetrzna 2 Gbyte do archiwow cyklow
pracy, map, sprzetu, ciagnikow itp.

« Komunikaty wielojezyczne

SCHEMAT MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA
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